RD7100™

Profesional pre vami spravovanu
inziniersku siet

HLAVNE VYHODY

* Si&asné zobrazenie hibky a velkosti pridu

e Nové rezimy pre presnt a pohodlnt navigéciu po trase vedenia
Zdokonalend prevencia vdaka riovyrn Power filtrorn
Zvysené krytie IP65

e Velmi efektivha dynarmicka ochrana signalu
pri préci v blizkosti zdrojov VN

e 4 rnodely prijimacov podla odboru

e Lokalizacia sond a portch na kabloch
s A-rérmorn metédou 8kFF

Pre radu lokatorov RD8100™ a RD7100™ je mozné zvolit
jeden z piatich vysielacov s vykorimi 1, 52 10 Wattov.
Vsetky vysielace mozro komfortre napédjat z niekolkych
zdrojov energie. A to alkalickyrni batériami alebo NiMH
monoclankami. Dalej origindlnymi Li-lon akumulatormi
alebo adaptérmi priamo zo siete alebo autozasuvky 12 V.
V spodnej casti vysielacov je potom velrni dérnyselne
navrhnuta schrarka na zakladné prislusenstvo, o velmi
Setri miesto na dalSie prislusenstvo v transportnej taske
¢i kufri a poméaha tu tiez udrzat vacsi poriadok.
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Krytie
IP&5

RADIODETECTIONZ

Zaruka
3 roky

CHARAKTERISTIKA PRODUKTU

Zasadnou charakteristikou tejto rady je, Ze jednotlivé modely st svojou
vybavou predurcené pre uplatnenie na konkrétny typ inzinierskej siete

a dostatocne vybavené pre kvalitné profesionalne trasovanie. Maju totiz
rovnaku konstrukciu a .rmozog” ako najvyssie rmodely RD8100™ a to
vratane predizenej zaruky 3 roky. St len .orezané” o par nadstandardnych

VYSIELACE TX-1 TX-5
Max. vystupny vykon 1w 5W 5W 10w 10W
Aktivne frekvencie 16 16 16 16 36
Indukcné frekvencie 8 8 8
Frekvencie smeru pridu ) 13
Systém iLOC™ =) @
Rezim na poruchy s A-ramom ® =] @ )
Sila indukéného pola 0,7 0,85 0,85 1 1
Rezim Eco (o] o (o] o}

® Standardna vybava O kdispozicii [Standardne vypnuté)

funkcii, aby boli tak cenovo viac atraktivne.
Ide napriklad o furkciu merania smeru pridu alebo
vzdialené ovladanie vysielaca prijimacom.

VYUZITIE

* Vhodné pre spravcov vsetkych inzinierskych sietf
a priemyselnych aredlov

* Profesionalre trasovarie potrubi a kablov aj
v zloZitych podmienkach

e Prieskurn terénu pred zacatim stavebrych prac

e Lokalizacia portch na kabloch s A-rérmorn

e |dentifikacia kdblov vo zvézku so stetoskoporn

* Trasovanie sond

e Zakreslenie nameranych bodov do rmap

Porovnanie pararnetrov jednotlivych modelov
prijirmacov tejto rady néjdete na str. 16-17.

TRASOVANIE INZINIERSKYCH SIET(



